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STAVOKLIMA

MODBUS-VAYLAOHJAUS

Liitinten kuvaus: (ohjauspaneelissa)
- 1. PORTTI (RS 485) — RJ 45 8-nastainen liitin — kirjoitusparametrit ohjaimeen ohjausjarjestelmasta
- 2. PORTTI (RS 485) — RJ10/RJ9 4PAC puhelin, 4-nastainen liitin — parametriluettelo ohjaimesta

1. MODBUS-kytkenta

Jokainen Ditronic Touch -ohjain on
RJ10/RJ9 4p4c varustettu 120 Q paatevastuksella. Useita
yksikoita ei voida ohjata yhden RS485-
vaylan kautta. "lIsanta-orja"-ratkaisua
B (TRx-) pitaa kayttaa.

120Q MODBUS toimii, kun kaapelireitti on
A(TRJ(+) enintddn 50 metrid, tarvitsematta
kayttaa passiivisia liitdntdelementteja.
Isdntd-orja toimii takuuvarmasti, kun
kaapelireitti on enintddan 100 metria,
tarvitsematta kayttaa passiivisia
GND litdntdelementteja.
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2. MODBUS meno- ja ulostulot
Menot Ulostulot
Toiminto | Parametri Toiminto | Parametri
1 L Tamanhetkinen huonelampétila L Puhaltimen tdmanhetkinen tila**
5 Puhallusilman tamanhetkinen
L [ampotila
0 3 Lammonsiirtoaineen
§ L tamanhetkinen lampétila*
<2 Ulkoilman tamanhetkinen
4 e
L lampdotila*
5 L/K Vaadittu puhaltimen nopeus***
6 L/K Vaadittu lammitystaso***
B 7 L Ovikoskettimen menotila**
[
[
= 8 L/K Jadtymisenestosuoja
S
'©
= 9 L/K ladtymisenestolampotila
Puhallusilman lampdtila-anturin
10 .
- L/K korjaus
§ 11 L/K Huonelampatila-anturin korjaus
= Ulkoilman ldmpétila-anturin
o 12 .
S L/K korjaus
Lammonsiirtoaineen lampdotila-
13 . )
L/K anturin korjaus
_ |14 L AC/EC-tila
S &g |15 L Bittivirhejoukko
= 3 %16 L Saadin rekisterdi tilat
€17 L Ohjelmistoversio

*Molemmat anturit eivat voi olla aktiivisia samaan aikaan.

** Ohjaimessa on kaksoisrekisteri ovikoskettimen tilan maarittamiseen. Ensimmainen tila on
aina kaytettavissa, ja se osoittaa ovikoskettimien liitdntdpadatteiden tilaksi kiinni tai auki. Toinen
rekisteri paasee liitdntapaatteiden tiloihin vasta, kun ovikosketintoiminto on aktivoitu
manuaalisesti ohjaimen nayto6ltd. Tahan rekisteriin voidaan myos asettaa siihen liittyvat
ovikosketintoiminnot.

***Qhjain sisaltaa ylikuormitussuojaprotokollat. Tahan ei kuulu joidenkin lammitystasojen ja
puhallinnopeuksien yhdistelma. Lammitys aktivoituu aina automaattisesti samanaikaisesti
puhaltimen kanssa. Puhaltimen ulostulo voi olla aktiivinen rajoitetun ajan myos sen jalkeen,
kun se on sammutettu vastaavan rekisterin kautta — suojahidastus. Myos seuraavia sovelletaan:

Toiminto KIRJOITUS Toiminto LUKU
1 | Lammitys PAALLA DEC-rekisteri 8192 | _ | Lammitys PAALLA DEC-rekisteri 8192
Puhaltimet PAALLA DEC-rekisteri 4100
2 | Puhaltimet PAALLA | DEC-rekisteri 8191 | = | Puhaltimet PAALLA DEC-rekisteri 8191

3.

Kayttotarkoitus

Luetellut toimintatilat ovat vain suosituksia ja ne perustuvat ohjaimen sisaiseen logiikkaan.
Niiden toteutumisen tulee olla ulkopuolisen ohjelmiston valittamaa.
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PAALLE/POIS Menot Toiminto Ulostulot
Hi=0-1 Hi=Ho Ho=0-1
5 tai 0-1-2-3 Fo=Fo tai 0-1-2-3
 Vaadittu 7 Limmitvk Fi=0-1-2-3 Fo=0-1-2-3
tammitystaso (Hi) ot |tai 0-100% tai 0-100 %
Vaadittu (Ho)
puhaltimen

nopeus (Fi) - Puhaltimen
t ulostulo-

nopeus (Fo)

t
Saato Menot Toiminto Ulostulot
Ta = ohjelmistosimulointi |IF (Tx < Ta - Tb); Ho=0-1
A {Hi = Ho; tai 0-1-2-3
Vaadittu Tb = ohjelmistosimulointi |}; Fo=...
lampétila (Ta) VN VN ELSE {Ho =0; Automaattisen
T Hystereesi |Tx = huone, puhallus, I puhaltimen
Anturin lampétila t \/ \ v (Tb) lammaénsiirtoaine, ulkoilma nopeus, jota
(Tx) Hi=0-1 ohjaa saadin
> tai 0-1-2-3
Iamn\'lllat\a/g:;tsi (Hi) 1 b Lammityksen
ulostulotaso
(Ho)
Puhaltimen
|_| ’_‘ |_ ulostulo-
»  nopeus (Fo)
t
Saato + jaatymi: ji Menot Toiminto Ulostulot
Ta = ohjelmistosimulointi |IF (Tx > POt); Ho=0-1
A {if (Tx<Ta-Th); tai 0-1-2-3
Vaadittu lampétila T Tb = ohjelmistosimulointi [{Hi = Ho; Fo=...
(Ta) N N L Automaattisen
Anturin l3mpétila \ Hystereesi |Tx = huone, puhallus, else {Ho =0; puhaltimen
(%) S NS N (Tb) lammoénsiirtoaine, ulkoilmal}; I’\OPEUSI,. {OtAa
) POt = 10°C (oletus) } ohjaa saadin
| Vaaditu ELSE {Ho = 2;
2| | (Hi) > _
. Hi=0-1 %
Jaatymisenesto- t Lammityksen tai 0-1-2-3
impétila (POt) ulostulotaso
(Ho)
Puhaltimen
|_| I_\ ’7 ulostulo-
» hopeus (Fo)
t
Saato + ovikosk Menot Toiminto Ulostulot
Ta = ohjelmistosimulointi |IF (Dki = 0); Ho=0-1
T4 {if (Tx<Ta - Th); tai 0-1-2-3
Vaadittu lampdtila P Tb = ohjelmistosimulointi [{Hi = Ho; Fo=...
(Ta) % Automaattisen
Anturin l3mpétila | \/ \ Hystereesi |Tx = huone, puhallus, else {Ho = 0; puhaltimen
(Tx) (Th) lamménsiirtoaine, L nopeus,
ulkoilma % ohjaa sdadin
 Vaadittu - DKi = auki (0) / kiinni (1) |ELSE {Ho =0;
3| Iammitystaso (Hi) A t Tk = (s) b
) . Lammityksen| 7 - ’
Ovikoskettimen ohjelmistosimulointi
. R ulostulotaso
menotilat (Dki) Hi=0-1
(Ho) ’
tai 0-1-2-3
Puhaltimen ylitys | | I_ Puhaltimen
ikoskettimesta #  ulostulo-
(Tdk) t nopeus (Fo)
Sadto + ovikosketin + jadtymi: j Menot Toiminto Ulostulot
Ta = ohjelmistosimulointi |IF (Tx > POt); Ho=0-1
R i {if (Dki = 0); tai 0-1-2-3
Vaadlttl(JTIa)mpotlla T Tb = ohjelmistosimulointi |{if (Tx < Ta - Th); Fo=...
a P {Hi = Ho; Automaattisen
Anturin limpétila Hystereesi [Tx = huone, puhallus, 3 puhaltimen
(Tx) | \/ \ ) (Tb) lamménsiirtoaine, else {Ho = 0; nopeus, jota
Vaadittu ulkoilma 5 ohjaa saadin
4 lammitystaso (Hi) - Dki = auki (0) / kiinni (1) [};
Ovikoskettimen 3 t Lammityksen| Tf‘k T (S) imulointi else {Ho =0;
menotilat (Dki) ulostulotaso | Chieimistosimulointi L
(Ho) h
Jadtymisenestoldm POt = 10°C (oletus) ELSE {Ho =2;
patila (POt) | ’7 Puhaltimen [Hi=0-1 b
Puhaltimen ylitys p ulostulo- tai 0-1-2-3
ovikoskettimesta t nopeus (Fo)
(Tdk)
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4, MODBUS-vaylaohjauksen parametrit
Nopeus | Databitit | Pariteetti | Pysaytysbitti| Nopeus | Databitit | Pariteetti | Pysdytysbitti
9600 bps 8| parillinen 1| 19200 bps 8| parillinen 1
9600 bps 8| ei mitaan 2| 19200 bps 8| ei mitdan 2
9600 bps 8| pariton 1| 19200 bps 8| pariton 1
9600 bps 8| ei mitdan 1| 19200 bps 8| ei mitdan 1
5. MODBUS-protokollatila
MODBUS-vayldaohjauksen tuettu tila on RTU.
6. Tuetut toiminnot
Desi- Heksadesi- Desi- | Heksadesi-
maali maali Toiminto maali maali Toiminto
Lue Vain lukumuotoiset
LUKU 03 0x03 asetusrekisterit 04 0x04 rekisterit
Desi- Heksadesi- Desi- | Heksadesi-
maali maali Toiminto maali maali Toiminto
Lue Vain lukumuotoiset
LUKU/ 03 0x03 asetusrekisterit 04 0x04 rekisterit
KIRJOITUS Kirjoita yksi Esiaseta useita
06 0x06 rekisteri 16 0x10 rekistereita
7. Vain lukumuotoiset rekisterit
Osoite
Toiminto | Kuvaus Arvot
Heksadesimaali | Desimaali
0;255;
1 [ OFFFh 4095 L Taméanhetkinen huonelampadtila (x 0,5 °C)
0=0°C
. . . el 1=0,5°C
5 | 1000h 4096 L PuhaII:JsHman tamanhetkinen lampatila
(x0,5°C)
100 =50°C
. . . v . 101 =50,5°C
3 | 1001h 4097 L :_;rrrgi)irlm:lz)r(tgagr:?;n tamanhetkinen
P ’ 255 = 127,5° C
0;1;
4 11002h 4098 L AC/EC-versio 0= AC
1=EC
0;1;
Aktivoidun ovikoskettimen tila
> |1003h 4039 L (arvo vain tiedoksi) 0 = AUKI
1 =KIINNI
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Osoite
Toiminto | Kuvaus Arvot
Heksadesimaali | Desimaali
0;3 AG;
0=POIS
1=1. NOPEUS
2 =2.NOPEUS
3 =3. NOPEUS
6 1004h 4100 L |Puhaltimen tdmanhetkinen tila 0;100 EC;
0=POIS
1=1%
3=3%
100 =100 %
Bittivirhejoukko
HEXO0/1 DECO/1
Bitti 0 / puhaltimen virhe 0x0000 / 0x0001 |0/ 1
Bitti 1 / huonelampétila-anturin virhe | 00000 / 0x0002 [0/ 2
Bitti 2./p.uhallusilman lampotila- 0x0000 / 0x0004 |0/ 4
anturin virhe
2 | 1005h 4101 L Bitti 3 / oviverhon komm.virhe 0x0000 / 0x0008 |0/ 8
Bitti 4 / jaatymisenestosuoja aktiivinen [ 0x0000 / 0x0010 [0/ 16
Bitti 5 / orjayksikén virhe 0x0000 / 0x0020 [0/ 32
Bitti 6 / ulkolampotila-anturin virhe | 0x0000 / 0x0040 | 0 / 64
i 7/ ammonsiirtoaineen 0x0000 / 0x0080 | 0/ 128
ampétila-anturin virhe
* Rekisterin ulostulon palautusarvo voi olla useiden
yksittaisten lukujen summa, jos erilaisia virheitd ilmenee.
-127;128;
-127=-63,5°C
-126 =-63°C
3 | 1006h 4102 R UIk0|Ir°nan tdméanhetkinen lampdotila 1=-0,5°C
(x0,5°C) 0=0°C
1=0,5°C
127 =63,5°C
128 =64°C
0;255;
0=0°C
. i s R 1=0,5°C
9 | 1007h 4103 L E;ari‘;'f/ta”i r:atr:;zztk'g(x 0,5°C)
100=50°C
101 =50,5°C
255=127,5°C
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Osoite L.
Toiminto | Kuvaus Arvot
Heksadesimaali | Desimaali
Saadin rekisteroi tilat
HEXO0/1 DECO/1
Bitti0 / - - -
Bit.ti.l / Kosketuspaneeli PAALLE (HW- 0x0000 / 0x0002 |0/ 2
painike)
Bitti 2/ - - -
10| 1008h 4104 L Bitti 3 / lammitys aktiivinen 0x0000 / 0x0008 [0/ 8
Bitti 4 / aikasuunnitelma aktiivinen 0x0000 / 0x0010 |0/ 16
Bitti 5 / ulkolampatila-anturi aktiivinen [ 0x0000 / 0x0020 [0/ 32
Bitti 6 / ovikosketin aktiivinen 0x0000 / 0x0040 |0/ 64
Bitti 7 / aktiivinen E/T-versio (W/T maar.) | 0Ox0000 / 0x0080 |0/ 128
* Rekisterin ulostulon palautusarvo voi olla useiden
yksittaisten lukujen summa, jos ne sattuvat samaan aikaan.
0;255;
11| 1009h 4105 L Ohj.versio 1.26
126
0;1;
12100 Ah 4106 L Ovikoskettimen menotila 0 = AUKI
1 = KIINNI
8. REKISTERIEN KIRJOITTAMINEN
Osoite
Toiminto | Kuvaus Arvot
Heksadesimaali | Desimaali
0;3 AC;
0=POIS
1=1. NOPEUS
2 =2. NOPEUS
3 =3. NOPEUS
1 1FFFh 8191 L/K  |Vaadittu puhaltimen nopeus 0,100 EC;
0=POIS
1=1%
3=3%
100 =100 %
0;3 AC;
. . . 0=POIS
2 | 2000h 8192 L/K Vaadittu [ammitystaso 1=1 TASO
2=2.TASO
3 =3. TASO*

* Saatavilla vain ohjaimen W/T-versioon
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Osoite
Toiminto | Kuvaus Arvot
Heksadesimaali | Desimaali
Jaatymisenestosuojan 0;1;
aktivointi/deaktivointi
3 2001h 8193 L/K -0/ POIS 0=POIS
- 1 / aktiivinen, ei puhaltimia 1=1
- 2 / aktiivinen, myos puhaltimet (OLETUS) 2=2
5;20;
Jadtymisenestolampdtila >=57C
4 2002h 8194 L/K o
-10 °C (OLETUS) 10 = 10 °C
20=20"°C
-20;20;
5 2003h 8195 L/K Puhallusilman lampétila-anturin korjaus
-20=-10°C
6 2004h 8196 L/K Huonelampdotila-anturin korjaus 1 - 05°C
0=0°C
7 2005h 8197 L/K Ulkoilman lampétila-anturin korjaus 1=0,5°C
.. . . . nen . 20=10°C
3 2006h 8198 LK Lan?monsurtoameen [ampotila-anturin
korjaus




